
 

 

LEMBAR PENGESAHAN 

 

Proyek Akhir dengan judul: 

 

PENGONTROLAN PERGERAKAN ROBOT TANGAN 

DENGAN LIMA DERAJAT KEBEBASAN BERBASIS MIKROKONTROLER AVR 

ATMEGA 8535 

 

(CONFIGURING ROBOT ARM’S MOVEMENT WITH  FIVE DEGREES OF REEDOM 

BASED ON MICROCONTROLLER AVR ATMEGA 8535) 

 

 

 

Oleh : 

Made Cahyani Santhi Dewi 

611070034 

 

 

Telah disetujui dan disahkan sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar  

Ahli Madya Teknik pada Fakultas Elektro dan Komunikasi 

Institut Teknologi Telkom 

 

 

Bandung,  Juli 2010 

 

 

 

           Pembimbing I                                                                          Pembimbing II 

 

 

 

 M. Ary Murti, ST., MT                    Junartho Halomoan, ST., MT 

NIP : 99750183-1                        NIP: 10820588-2 


