
iii

Lembar Pengesahan

Kontroler Fuzzy Berbasis Behavior
untuk Navigasi Robot Mobile

pada Lingkungan Dunia Nyata

Behavior-Based Fuzzy Controller
for Mobile Robot Navigation

on The Real World Environment

Muhammad Fajar
113020143

Tugas Akhir ini telah diterima dan disahkan
untuk memenuhi sebagian dari syarat

untuk memperoleh gelar Sarjana Teknik
Jurusan Teknik Informatika

STT TELKOM

Bandung,       Februari 2007

menyetujui :

Pembimbing

Suyanto, ST, M.Sc.
99740178-1


