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Darat untuk Robot Bergerak Pemungut Sampah Berbasis Komunikasi Cahaya Tampak” ini
dapat diselesaikan dan disusun dengan sebaik-baiknya. Penyusunan laporan Tugas Akhir
ini merupakan bagian dari pemenuhan kewajiban untuk menyelesaikan studi dan meraih
gelar Ahli Madya Teknik Telekomunikasi di Universitas Telkom.
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