
KATA PENGANTAR 

 

Puji dan syukur penulis panjatkan kepada Tuhan Yesus Kristus atas kasih karunia dan penyertaan-Nya 

yang senantiasa melimpah dalam setiap proses penyusunan tugas akhir ini. Tanpa pertolongan dan 
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penelitian ilmiah hingga operasi militer non-tempur. 
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ilmu pengetahuan dan menjadi referensi bagi pihak-pihak yang membutuhkan. 

 

 

 

 

 

Bandung,     Juli  2025 

 

   Penulis 


