ABSTRACT
Named Data Networking (NDN) merupakan arsitektur jaringan komputer yang berpusat pada konten yang telah terbukti sangat cocok untuk jaringan ad hoc kendaraan (VANET) karena mobilitas yang tinggi pada kendaraan. Strategi penerusan yang self-learning memungkinkan adaptasi jalur, sehingga meniadakan kebutuhan akan instruksi perutean eksplisit, yang sangat penting untuk mendukung sifat dinamis lingkungan nirkabel. Namun, pergerakan node dapat mengakibatkan pengakuan negatif (NACK) yang salah arah, yang dapat menyebabkan peningkatan waktu tempuh paket data dan banyak data yang dikirimkan. Untuk mengatasi masalah ini, makalah ini mengusulkan modifikasi pada strategi penerusan self-learning. Ini termasuk penghapusan paket-paket negative acknowledgement (NACK) dalam pembelajaran mandiri dan pengenalan batas atas jumlah paket NACK dalam self-learning. Tesis ini menyajikan analisis komparatif dari metode self-learning default dan metode self-learning yang dimodifikasi dalam skenario dengan berbagai jumlah node dan ukuran CS. Skema yang diusulkan menunjukkan pengurangan waktu round trip time dan peningkatan throughput dibandingkan dengan mekanisme pembelajaran mandiri default. Selain itu, peningkatan rasio hit cache juga diamati.
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