KATA PENGANTAR

Puji dan Syukur penulis panjatkan kehadirat Tuhan Yang Maha Esa telah
memberi Rahmat dan karunia-Nya, berkat bantuan dan dorongan dari semua pihak yang
telah membantu terselesaikannya tugas akhir ini. Adapun judul tugas akhir ini adalah
“PENGENALAN GESTUR TANGAN UNTUK KENDALI ROBOT BERBASIS
SENSOR IMU MENGGUNAKAN SUPPORT VECTOR MACHINE”. Maka dengan
itu pada kesempatan ini penulis menyampaikan rasa terima kasihnya atas segala

petunjuk, bimbingan dan bantuannya kepada :

1. Bapak Moch. Iskandar Riansyah, S.ST., M.T., selaku dosen wali penulis dan
dosen pembimbing 1 yang telah membantu penulis menyelesaikan tugas akhir
ini.

2. Bapak Dr. Chaironi Latif, S.Si, selaku dosen pembimbing 2 yang telah
membantu penulis menyelesaikan tugas akhir ini.

3. Seluruh mahasiswaataui Teknik FElektro yang telah membantu penulis,
sehingga penulis dapat menyelesaikan tugas akhir ini.

4. Dan kepada semua pihak yang telah banyak membantu yang tidak dapat penulis

ungkapkan satu persatu.

Penulis menyadari bahwa penyusunan tugas akhir ini masih banyak
kekurangan. Oleh karena itu penulis mengharapkan saran dari semua pihak yang ingin

memberikan saran baiknya demi perkembangan positif bagi penulis.

Demikian tugas akhir ini penulis susun. Semoga dapat bermanfaat bagi semu

pihak dan penulis sendiri. Akhir kata penulis ucapkan terima kasih.

Surabaya, 06 September 2024
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