DAFTAR ISI

LEMBAR PENGESAHAN. . ... e [
BUKU TUGAS AKHIR CAPSTONE DESIGN......ooiiiiiii e i
KATA PENGANTAR L.ttt et sttt et e san e beesnne s Y
UCAPAN TERIMAKASIH ..ottt Vi
DAFTAR ISttt ettt et e bt e s be e e st e e be e e rb e e nbeeanbeenbeeenee e e vii
DAFTAR GAMBAR ..ttt neeanne s X
DAFTAR TABEL. ... .ottt Xii
DAFTAR SINGKATAN ...ttt sb e bt sne e nne e s neesrreaneen Xiv
AB ST RAK Lottt r et n e e anns XV
ABSTRACT ettt b et b e XVi
BAB 1 ANALISIS KEBUTUHAN ... .ooiiiii ettt 1
1.1 Latar Belakang Masalah ...........cccocoiiiiiiiiiic e 1

1.2 INTOrmasi PENAUKUNG ......cviiiiiiiiieiisieeieee s 1

1.3 CONSEFAINT ...ttt bbbttt bbbt n e 2

1.4 Kebutuhan yang Harus DIpenuii.........ccccoeiiiiiiiiiniiceeee e 3

141 MISSION SEATEMENT....c.eiiiiiieeiteriere et 3

1.4.2  NEed STAEIMENT .....c.eiiiieieee e 4

1.4.3 Pengelompokan Kebutuhan ... 4

15 TUJUAIN .kt bbbt 4

BAB 2 SPESIFIKASI DAN VERIFIKASI ... 5
2.1 SPESITIKAST PrOUUK ......ccvviiiiiiecic e 5

2.1.1  SPESITIKAST #L....eeeiiiiie et s 5

2.1.2  SPESITIKAST H2 ..ot s 5

2.1.3  SPESITIKAST #3 ...t s 5

2.2 VBIITIKBSI. ..t 6

Vil



2.2.1 Verifikasi Spesifikasi 1 (Remote Control).........ccccoovvveiiveiiiiie i, 6

2.2.2  Verifikasi Spesifikasi 2 (MONItOriNG) .......ccoviveiiieiiiie e 6
2.2.3  Verifikasi Spesifikasi 3 (OtOMAaSI) ......cccerveieiiieiieie e 7
BAB 3 DESAIN RANCANGAN SOLUSI .......ooiiiieie e 8
3.1 KONSEP SONUSH .. bbb 8
3. L1 DiIAGIaM FUNGST..c.viviiieitiitieiisiieiieie ettt bbbt 8
3.1.2 Alternatif Solusi Sistem yang DiusulKan ............cccceoeieiiiniiiiicccee, 8
3.2 PemiliNan SISTEIM ......ooiiiiiiice e 12
3.2.1  Kendali Jarak JaUN ........cooviiiiiii e 12
I |V o] T o] ] o [ USSP UV P PR URPPPPPPRR 12
3.2.3  SISEEM OLOMASH ...vevvvieireiiiiesieeeie ettt 12
3.2.4 Matriks Keputusan (DeciSion MatriX) .........cccooveveiieieeieiieieciee e 12
3.2.5 Sistem terpilih yang akan dikembangkan .............c.cccocoeveiiiiiiiciieie e, 13
3.3 Rencana Desain SISTEM ........cuiiieiiiirieiiisieee et 14
3.3.1 Diagram BIOK LEVEI O.......ccoooveiiieiiiecece e 14
3.3.2  DiIagram BlOK.........coiiiiiiiiiic e 15
3.3.3  FIOWCRAIT ... 17
3.4 Pemilinan KOMPONEN.......coiiiieii e 20
3.5 Jadwal PENGEIJAAN.........ciiiiiieieee e 23
BAB 4 IMPLEMENTASI SOLUSI ....ooiiiiii ettt 25
4.1 IMPIementasi SISTEIM ........coiiiiiiiiiei e 25
4.1.1  Kendali Jarak JAUN .........ccocoiiiiiiiiie e 25
412 IMONITOTING 1.ttt b e bbbt 33
4.1.3  SISTEM OTOMASH ..vvivvenriieitiiti sttt sb bbb 42
4.2 Analisis Pengerjaan Implementasi SIStemM .........cccccvveiiiiviiiie i 52
4.3 Hasil AKhir INtegrasi SISTEM .......ccociiiiiiiiieecic e 54
4.3.1 Dokumentasi INtegrasi SISTEM ........cccceivieiieiiieiie e 54



4.3.2  Wiring Diagram Keseluruhan SIStEM ...........ccociveveiiieiieenesie e 55

BAB 5 PENGUJIIAN SISTEM ... 62
5.1 Pengujian Sistem (secara keseluruhan sesuai spesifikasi CD2) ...........cccccvevvennen. 62

5.1.1 Pengujian Spesifikasi Remote CoNtrol............ccccoevieieeie i 62

5.1.2 Pengujian Spesifikasi MONITOriNG..........ccovririiieieieiese e 64

5.1.3  Pengujian Spesifikasi AULOMAST .........ccccoreririiiiieieiene e, 68

5.2 KeSimpPulan dan SAran ... 75

521 KESIMPUIAN ..o 75

5.2.2  SAIAN ..ot 75
DAFTAR PUSTAKA ettt ettt ettt b et b et sbe et e e beeeneee e 77
LAMPIRAN CD-1..ccee ettt ettt e e n e e e e 79
LAMPIRAN CD 2.ttt ettt ne e e 85
LAMPIRAN CD-3...ccce ettt nb e e esne e e e nnreenns 86
LAMPIRAN CD-4 ...ttt nn e ne e nne e nns 88
LAMPIRAN CD-5...c ettt ettt et e e e 97



