KATA PENGANTAR

Dengan segala puji syukur kepada Allah SWT atas rahmat dan karunia-Nya, kami
menyajikan Buku Tugas Akhir ini berjudul "Sistem Navigasi pada Unmanned Surface Vehicle
Fish Feeder dengan Kendali Fuzzy Logic". Buku ini merupakan hasil dari penelitian yang
dilakukan sebagai bagian dari persyaratan kelulusan Program Studi S1 Teknik Elektro di

Universitas Telkom.

Saya ingin mengucapkan terima kasih kepada semua pihak yang telah memberikan
dukungan, bimbingan, dan motivasi selama proses penelitian ini. Tanpa bantuan dan dorongan
dari mereka, Buku Tugas Akhir ini tidak akan terwujud. Saya juga menyadari bahwa Buku

Tugas Akhir ini masih memiliki ruang untuk perbaikan dan pengembangan lebih lanjut.

Oleh karena itu, kritik dan saran konstruktif dari pembaca sangat saya harapkan guna
meningkatkan kualitas dan manfaat dari penelitian ini. Semoga Buku Tugas Akhir ini dapat
memberikan sumbangan positif dan bermanfaat bagi perkembangan ilmu pengetahuan dan

teknologi, khususnya dalam bidang navigasi dan kendali otomatis pada USV Fish Feeder.



