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MOTOR DC MENGGUNAKAN PID ADAPTIF”. Penyelesaian Tugas Akhir ini 
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Elektro di Telkom University. Penulis mengucapkan terima kasih kepada pihak- 

pihak yang telah mendukung dan memberi masukan selama pengerjaan Tugas 
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sempurna. Oleh sebab itu penulis memohon maaf atas segala kekurangan dalam 

penyusunan Tugas Akhir ini. Penulis berharap semoga Tugas Akhir ini dapat 
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