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KATA PENGANTAR 

Puji syukur kepada Tuhan Yang Maha Esa karena dengan hikmat dan karunia 

Nya penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir yang berjudul “Robot Navigasi 

berbasis Inverted Global Sensor menggunakan Kamera”. Adapun Tugas Akhir ini 

merupakan salah satu syarat untuk menyelesaikan Program Studi Sarjana Teknik 

Elektro di Fakultas Teknik Elektro Universitas Telkom.   

 Berdasarkan penelitian pada Tugas Akhir ini, penulis berharap ilmu yang 

terdapat pada buku ini bermanfaat bagi pembaca. Secara teoritis isi dari buku ini 

hendaknya mampu menambah wawasan dan memperdalam pengetahuan serta 

meningkatkan bidang keilmuan pembaca. Secara praktis penulis berharap alat yang 

dihasilkan dari Tugas Akhir ini dapat digunakan oleh bagi masyarakat dalam 

pemanfaatan robot untuk memungut sampah dalam upaya menciptakan lingkungan 

yang bersih. Sehingga ilmu yang dimiliki oleh penulis tidak semata–mata untuk 

menambah gelar pendidikan, namun berguna dan bermanfaat untuk orang lain. 

Terlebih lagi bagi dunia pendidikan di Indonesia.  

 Penulis menyadari bahwa masih terdapat kekurangan dalam hal penulisan dan 

pengerjaan Tugas Akhir ini. Oleh karena itu, penulis sangat terbuka dengan kritik 

serta saran dari semua pihak yang bersifat konstruktif sehingga penulis mampu 

belajar dari kesalahan yang ada. Demikian penulis sampaikan mohon maaf apabila 

terdapat kata–kata yang salah atau kurang berkenan pada buku skripsi ini. Semoga 

Tugas akhir ini dapat menambah ilmu dan wawasan bagi yang membacanya.  
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