
ABSTRAK

Pengembangan  tangan  prostetik  belum  banyak  dilakukan  terutama  di  Indonesia  karena  biaya

pengembangan yang tidak murah maka dari itu penelitian ini dilakukan bertujuan membuat tangan

prostetik  yang  murah  tetapi  tidak  menyampingkan  kaidah  fungsi  dari  tangan  itu  sendiri  seperti

pergerakan sendi dan kenyamanan penngguna. Sensor yang digunakan adalah IR sensor dengan

tipe QRD1114, alasan penggunaan sensor ini selain  menekan harga yaitu mudah didapat pada toko

komponen dan juga mudah dikembangkan. Mikrokontroler juga digunakan pada tangan prostetik ini

sebagai otak yang mengatur sensor, motor, dan driver. Cetakan yang akan digunakan pada tangan

prostetik  ini  menggunakan  3D  Printer  dan  desain  cetakan  menggunakan  software  3D  Blender

tujuannya agar mempemudah jika pengguna ingin mengubah bentuk agar mendapatkan kenyamanan

saat  digunakan.  Tujuan  dari  pengembangan  tangan  prostetik  ini  agar  masyarakat  kalangan

menengah kebawah dapat menggunakannya tidak seperti tangan prostetik komersial yang harganya

sangat  mahal terutama untuk golongan menengah kebawah, dengan adanya tangan prostetik ini

diharapkan bisa didanai dengan BPJS sehingga masyarakat tidak perlu mengeluarkan banyak uang

untuk mendappatkan tangan prostetik.
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ABSTRACT

The development of prosthetic hands has not been done much, especially in Indonesia because the

development costs are not cheap, therefore this research is aimed at making cheap prosthetic hands

but does not override the function rules of the hand itself such as joint movement and user comfort.

The sensor used is an IR sensor with the QRD1114 type, the reason for using this sensor is that in

addition  to  reducing  prices,  it  is  easy  to  find  at  component  stores  and  also  easy  to  develop.

Microcontrollers are also used in prosthetic hands as the brain that regulates sensors, motors and

drivers. The mold that will be used on this prosthetic hand uses a 3D printer and the mold design uses

the 3D Blender software to make it easier if the user wants to change the shape to get comfortable

when used. The purpose of the development of prosthetic hands is so that the middle and lower class

people can use them, unlike commercial prosthetic hands which are very expensive, especially for the

middle to lower class, with the presence of prosthetic hands, it is hoped that they can be funded by

BPJS so that people do not have to spend a lot of money to get prosthetic hands. 
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