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Akurasi : Ketepatan dalam hasil pengukuran antara objek dan hasil yang diukur.

Android : Sistem operasi terbuka berbasis linux.

BOT : Akronim dari kata robot, yang dapat melakukan sesuatu secara
repetitif.

Cloud : Gabungan pemanfaatan teknologi komputer berbasis internet.

Interoperabilitas: Kemampuan bekerja antar beberapa hal.

Mikrokontroler : Komputer kecil yang dikemas dalam bentuk chip IC (Integrated Circuit).

Monitoring : Mengawasi atau mengatur jalannya suatu program atau mesin.

Otomasi : Penggantian tenaga manusia dengan tenaga mesin yang secara

otomatis melakukan dan mengatur pekerjaan.

Prototype : Desain atau bentuk awal sebuah produk yang belum diluncurkan.

Sistem Kendali : Alat atau metode untuk mengendalikan suatu sistem.

Skematik : Rangka atau began untuk memperlihatkan suatu sistem bekerja sama.

Transmisi : Pengiriman pesan dan sebagainya dari seseorang kepada orang

(benda) lain.
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A. Kode program sistem kendali otomasi pakan kucing
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