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DAFTAR ISTILAH 

 

Xtal   Berfungsi untuk membangkitkan membangkitkan frekuensi osilasi 

dengan stabilitas yang sangat tinggi. 

Oscillator   adalah suatu alat yang merupakan gabungan elemen – elemen aktif 

dan pasif untuk menghasilkan gelombang sinusoidal dan dapat 

membangkitkan bentuk gelombang pada suatu frekuensi. 

Polarizer   adalah peristiwa penyerapan arah bidang getar dari gelombang dan 

gejala ini hanya dapat dialami oleh gelombang tranversal dan 

mempunyai banyak arah getar yang disebut gelombang tidak 

terpolarisasi. 

Interface   merupakan mekanisme komunikasi antara pengguna (user) dengan 

system serta dapat menerima informasi dari pengguna dan 

memberikan informasi kepada pengguna untuk membantu 

mengarahkan alur penelusuran masalah sampai ada solusinya. 

Wireless   adalah jaringan dengan menggunakan teknologi nirkabel yang 

merupakan teknologi elektronika yang beroprasi tanpa kabel. 

Atmel   merupakan sebuah perusahaan semikonduktor yang memproduksi 

berbagai macam komponen elektronika seperti pengendali mikro, 

pengendali sinyal digital, memori (EPROM, EEPROM), komponen 

untuk peralatan telekomunikasi, dll. 

Code Vision AVR  merupakan software yang bias digunakan untuk membuat code 

program mikrokontroler dan code vision ini sangat lengkap sehingga 

memudahkan untuk para pemakainya dalam pembuatan code. 
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AC   =   Alternating Current 

DC   =   Direct Current  

AVR   =   Automatic Voltage Regulator 

GSM     =   Global System for Mobile Communications 

IC   =   Integrated Circuit 

LCD        =   Liquid Crystal Display 

LED   =   Light Emitting Diode 

SMTP  =   Simple Mail Transfer Protocol 

ROM             =   Read Only Memory 

RAM       =   Random Access Memory 

PEROM  =   Programmable Erasable ROM 

EEPROM       =   Electrically Erasable Programmable ROM 

UV-EPROM   =   Ultra Violet Erasable Programmable ROM 

SRAM         =   Static Random Access Memory 

CPU  =   Central Processing Unit 

ALU  =   Aritmathic Logic Unit 

PIC  =   Person in Charge 

SPI            =   Serial Peripheral Interface 

ACU            =   Arithmetic Logic Unit 

USART             =  Universal Synchronous and Asynchronous Serial Receiver and Transmitter 

GND                  =   Ground 

AT Command  =   Attention Command 

 


