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AC   : Alternating Current 

ADC   : Analog to Digital Converter 
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EEPROM    : Chip memori tidak-terhapus yang di gunakan dalam    

    komputer dan peralatan elektronik lain untuk menyimpan 

    sejumlah konfigurasi data pada alat elektronik 

Inter Integreted Circuit :         Serial dua arah menggunakan dua saluran yang didesain 

           khusus untuk mengirim maupun menerima data. 

AC ( alternating current)  : Arus bolak balik 

 

Bluetooth   : Teknologi komunikasi nirkabel beroperasi 2.4GHz   

    spesifikasi     industri untuk 

jaringan kawasan pribadi (personal area networks atau 

PAN) tanpa kabel.bluetooth menghubungkan dan dapat 

di pakai untuk melakukan tukar menukar informasi di 

antara peralatan-peralatan. Spesifikasi dari peralatan 

bluetooth ini di kembangkan dan di distribusikan oleh 

kelompok bluetooth speial interest group. 

 

Catu daya   :  alat yang memproduksi tegangan, arus, dan daya dari  

    perangkat AC/baterai yang di gunakan dalam berbagai  

    aplikasi untuk perangkat elektronik 

DC (direct current)  :  arus searah 

Tegangan  :  tegangan listrik adalah perbedaan potensial listrik antara 

    dua titik dalam 

    rangkaian listrik dan di nyatakan dalam satuan volt. 

Regulator   :  rangkaian regulasi atau pengatur tegangan keluaran dari 

    sebuah catu daya 

     agar efek dari naik atau turunnya tegangan jala-jala tidak 

    mempengaruhi tegangan catu daya sehingga menjadi  

    stabil. 

Motor Dc  : Motor listrik yang memerlukan suplai tegangan arus  

    searah pada kumparan  

    medan untuk diubah menjadi energi gerak mekanik. 
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