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Arduino Uno       : Pengendali Mikro Single-Board Berbasis ATmega328. 

Liquid Crystal Diode : Media tampilan yang menggunakan kristal cair sebagai 

penampilan utama. 

Proximity : Pendeteksi perubahan jarak suatu benda terhadap sensor. 

Motor Servo : Akuator putar dengan sistem kontrol umpan balik loop 

tertutup, dapat di setup untuk menentukan dan memastikan 

posisi sudut dari poros output motor. 

Inter Integreted Circuit : Serial dua arah menggunakan dua saluran yang didesain 

khusus untuk mengirim maupun menerima data. 

ICSP : Metode untuk memprogram mikrokontroler. 

Gear : Roda gigi yang bekerja pada suatu mesin yang fungsinya 

adalah untuk mentransmisikan daya 

Phototransistor : Transistor yang dapat mengubah energi cahaya menjadi 

listrik dan memiliki penguat (gain) Internal. 

Photodioda    : Suatu jenis dioda yang resistansinya akan berubah-ubah 

    apabila terkena sinar cahaya yang dikirim oleh transmitter. 

Pulse Width Modulation   : Keluaran digital sedemikian rupa sehingga menghasilkan 

    sinyal analog. 
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AC  : Alternating Current 

LCD Display : Liquid Crystal Diode Display 

ADC  : Analog to Digital Converter 

DC  : Direct Current 

I2C  : Inter Integrated Circuit 

ICSP  : In Circuit Serial Programming 

IC  :  Integrated Circuit 

IDE  : Integrated Developtment Enviroenment 

SDA  : Serial Data 

SCL  : Serial Clock 

PWM  : Pulse Width Modulation 

VAC  : Voltage Alternative Current 

VDC  : Voltage Dirrect Current 

USB  : Universal Serial Bus 

Pin I/O  : Pin Input Output pada Arduino 

 

 

 

 


