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DAFTAR ISTILAH 

Arduino UNO :Board berbasis mikrokontrol pada ATmega328. Board ini memiliki 

14 digital input /output pin (dimana 6 pin dapat digunakan sebagai 

outputPWM), 6 input analog, 16 MHz osilator kristal, koneksi USB, 

jack listrik tombol reset. 

Relay :Sebuah saklar yang dikendalikan oleh arus. Relay memiliki 

sebuah kumparan tegangan-rendah yang dililitkan pada sebuah 

inti. Terdapat sebuah armatur besi yang akan tertarik menuju inti 

apabila arus mengalir melewati kumparan. 

Adaptor  :Perangkat keras yang berfungsi untuk menyuplai tegangan 

langsung ke komponen dalam misalnya motherboard, hardisk, 

kipas, dll. Input power supply berupa arus bolak-balik (AC) 

sehingga power supply harus mengubah tegangan AC menjadi DC 

(arus searah). 

Sensor PIR                  :Passive Infrared Receiver (PIR) merupakan sebuah sensor yang 

biasa digunakan untuk Mendeteksi keberadaan manusia. 

Pompa Akuarium        :Pompa akuarium adalah alat yang digunakan untuk mengmompa 

air agar dapat mengalir dari satu tempat ke tempat lainnya. Cara 

kerja mesin pompa air yaitu. Air yang terdapat dalam impeler akan 

di gerakan menggunakan sebuah motor. 

LED : LED merupakan keluarga dari dioda yang terbuat dari 

semikonduktor. Cara kerjanya pun hamper sama dengan dioda 

yang memiliki dua kutub positif (P) dan kutub negatif (N). LED 

hanya akan memancarkan cahaya apabila dialiri tegangan maju 

(bias forward) dari anoda menuju ke katoda. 
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DAFTAR SINGKATAN 

 

AC  Alternating Curren 

DC  Direct Current 

PIR   Passive Infrared Receiver 

I/O  Input/Output 

LED   Light Emiting Diode 

LDR  Light Dependent Resistor 

P     Positif 

N    Negatif 

 

 


