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GPS  = Global Positioning System 

PIR  = Passive Infra Red 

SMS  = Short Message Service 

USB  = Universal Serial Bus 

PWM  = Pulse Width Modulation 

AC  = Alternating Current 

DC  = Direct Current 

ADC  = Analog to Digital Converter 

IC  = Integral Circuit 

GND  = Ground 

Vin  = Volt In 

ICPS  = In Circuit Serial Program 

I/O  = Input or Output 

SPAM   = Static Random Access Memory 

EEPROM  = Electrically Erasable Programmeble Read Only Memory 

SPI  = Serial Peripheral Interface 

LED   = Light Emitting Diode 

TWI   = Two Wire Interface 

MEO  = Medium Earth Orbit or Middle Earth Orbit 

TTFF  = Time To First Fix 

ESME   = External Short Message Entitiy 

SMSC  = Short Message Service Centre 

HTTP  = Hyper Text Transfer Protocol 

GSM   = Global System for Mobile 

GPRS   = General Packet Radio Service 

NC  = Normally Close 

NO  = Normally Open 
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Sensor  Sesuatu yang digunakan untuk mendeteksi adanya perubahan 

lingkungan fisik atau kimia. Variabel keluaran dari sensor yang diubah 

menjadi besaran listrik disebut Transduser. 

Google Maps Layanan pemetaan web  yang dikembangkan oleh Google. Layanan ini 

memberikan citra satelit, peta jalan, panorama 360°, kondisi lalu lintas, 

dan perencanaan rute untuk bepergian dengan berjalan kaki, mobil, 

sepeda (versi beta), atau angkutan umum. 

Software Istilah khusus untuk data yang diformat, dan disimpan secara digital, 

termasuk program komputer, dokumentasinya, dan berbagai informasi 

yang bisa dibaca, dan ditulis oleh komputer. 

Osilator  Suatu rangkaian yang menghasilkan keluaran yang amplitudonya 

berubah-ubah secara periodik dengan waktu. Keluarannya bisa berupa 

gelombang sinusoida, gelombang persegi, gelombang pulsa, 

gelombang segitiga atau gelombang gigi gergaji. 

Adaptor Sebuah rangkaian yang berguna untuk mengubah tegangan AC yang 

tinggi menjadi DC yang rendah.  

Serial Salah satu metode komunikasi data di mana hanya satu bit data yang 

dikirimkan melalui seuntai kabel pada suatu waktu tertentu. 

Port Mekanisme yang mengizinkan sebuah komputer untuk mendukung 

beberapa sesi koneksi dengan komputer lainnya dan program di dalam 

jaringan. 

Mikrokontroler Sebuah chip yang berfungsi sebagai pengontrol rangkaian elektronik 

dan umunya dapat menyimpan program didalamnya. 

Bootloader Sebuah kode yang harus dieksekusi sebelum Sistem Operasi (OS) 

mulai berjalan. 

Program Serangkaian instruksi yang ditulis untuk melakukan suatu fungsi 

spesifik pada komputer. 

Interupsi Suatu permintaan khusus pada mikroprocessor untuk melakukan 

sesuatu, jika terjadi interupsi maka komputer akan menghentikan 

dahulu apa yang sedang dikerjakan dan melakukan apa yang diminta 

oleh yang menginterupsi. 



 

  

 


