IMPLEMENTASI SISTEM NAVIGASI DAN
LOKALISASI BERBASIS ODOMETRY
MENGGUNAKAN SENSOR IMU DAN ROTARY
ENCODER PADA ROBOT SEPAK BOLA BERODA

IMPLEMENTATION OF ODOMETRY-BASED
NAVIGATION AND LOCALIZATION SYSTEM
USING IMU SENSOR AND ROTARY ENCODER
ON WHEELED SOCCER ROBOT

PROYEK AKHIR

Fauzi Hamdani
6702193004

-

U Telkom

University

PROGRAM STUDI D3 TEKNOLOGI KOMPUTER
FAKULTAS ILMU TERAPAN

UNIVERSITAS TELKOM

BANDUNG, 2022



