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Abstrak
Dengan meningkatnya pertumbuhan infrastruktur jalan dalam beberapa dekade terakhir, kerusakan pa-
da permukaan jalan merupakan permasalahan yang masih sering terjadi. Dengan teknologi yang juga
semakin berkembang, banyak hal yang dapat dilakukan untuk membantu menangani permasalahan ini.
Salah satu tegnologi yang dapat diterapkan adalah penggunaan computer vision dengan metode segmenta-
si semantik untuk mengidentifikasi kerusakan permukaan jalan. Segmentasi semantik pada penerapanya
seringkali mengorbankan performa dari segi running time dan speed. Model lightweight encoder-decoder
network hadir untuk mengatasi permasalahan performa ini, di mana model ini dapat menerapkan segmen-
tasi semantik dengan baik tanpa harus mengorbankan performa dari segi running time dan speed. Pada
penelitian ini berhasil menerapkan segmentasi semantik untuk identifikasi kerusakan permukaan jalan
dengan lebih optimal dalam segi running time dan speed.
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