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KATA PENGANTAR 

 

Assalamua’alaikum Wr. Wb. 

 Puji Syukur penulis ucapkan kepada Allah SWT yang Maha Pengasih lagi 

Maha Penyayang karena dengan rahmat dan karunia-Nya penulis dapat 

menyelesaikan Tugas Akhir berjudul “STABILISASI KENDARAAN TANPA 

AWAK MENGGUNAKAN 4 PROPELLER DENGAN METODE 

PENGONTROL DERIVATIF INTEGRAL” 

 Buku ini disusun sebagai syarat untuk memperoleh gelar Sarjana Teknik 

(S.T.) pada Program Studi S1 Teknik Elektro di Universitas Telkom. Buku ini 

disusun berdasarkan hasil dari perancangan, pengambilan data, dan analisis yang 

telah dilakukan oleh penulis. 

 Penulis menyadari dalam penyusunan Buku ini tidak akan selesai tanpa 

bantun dan doa dari berbagai pihak. Oleh karena itu, pada kesempatan ini penulis 

ingin mengucapkan teria kasih kepada pihak – pihak yang telah memberi bantuan 

secara matriil maupun non-materiil. 

 Demikian Buku ini penulis susun agar nantinya dapat memberi manfaat dan 

ilmu kepada pembaca berdasarkan materi yang dibahas pada buku ini. Akhir kata, 

penulis menyadari bahwa buku ini masih memliki banyak kekurangan. Oleh karena 

itu, kritik dan saran penting bagi penulis untuk kesempurnaan buku ini. 
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