
DESAIN DAN IMPLEMENTASI KENDALI POSISI 

PADA QUADCOPTER  

(DESIGN AND IMPLEMENTATION OF POSITION 

CONTROL ON QUADCOPTER) 

 

TUGAS AKHIR  

Disusun dalam rangka memenuhi salah satu persyaratan untuk menyelesaikan 

Program Studi Strata 1 Teknik Elektro 

 

Disusun oleh: 

FARHAN GEMA MAHARDIKA 

(NIM: 1102184171) 

 

FAKULTAS TEKNIK ELEKTRO 

UNIVERSITAS TELKOM 

BANDUNG 

2022


