KATA PENGANTAR

Assalamua’alaikum warahmatullahi wabarakatuh

Segala puji saya haturkan kepada Allah SWT yang telah melimpahkan
rahmat dan hidayah-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan  tugas
akhir yang berjudul

“PERMODELAN ROBOT BALANCER DENGAN
DYNAMIC MODEL".

Tugas akhir yang telah penulis selesaikan ini merupakan syarat untukmendapatkan gelar sarjana
Teknik Elektro di University Telkom.
Semoga penelitian tugas akhir ini dapat memberi manfaat besar bagi bidang
keilmuan dalam hal ini bidang kontrol dan robotika. Penulis juga berharap

penelitian ini mampu membuka wawasan para pembaca.

Penulis menyadari dalam penelitian tugas akhir masih terdapat banyak
kekurangan. Oleh karena itu, kritik dan saran yang membangun sangat diperlukan
untuk penyempurnaan tugas akhir ini. Segala bentuk kritik dan saran yang
membangun akan penulis terima dengan lapang dada untuk nantinya dilakukan
perbaikan.

Semoga apa yang telah penulis buat ini bisa bermanfaat untuk diri penulis
sendiri bermanfaat untuk masyarakat, serta bangsa dan negara pada umumnya.

Bandung, 26 Maret 2022

Dzulfikri Ramdhan Putra



