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KATA PENGANTAR 

Puji syukur kita panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa atas segala rahmat 
dan karunia-Nya. Tidak lupa Shalawat serta salam semoga tetap tercurahkan kepada 
junjungan Nabi kita Muhammad SAW yang telah menunjukan serta 
memperkenalkan kita kepada jalan yang diridhoi Allah sehingga penulis dapat 
menyelesaikan keseluruhan Tugas Akhir yang berjudul “Pengendalian dan 
Navigasi unmanned surface vehicle pemberi pakan ikan otomatis”. Penyusunan 
tugas akhir ini dilakukan sebagai syarat untuk menyelesaikan masa studi penulis 
guna mencapai gelar Sarjana Teknik di Prodi Teknik Elektro, Fakultas Teknik 
Elektro,  Telkom University. 

Ucapan terima kasih penulis berikan kepada semua pihak yang telah 
berkontribusi dalam memberikan dukungan, arahan, serta masukan selama 
penyusunan Tugas Akhir ini. Dalam Penulisan tugas akhir ini memiliki banyak hal 
yang masih belum sempurna. Oleh karena itu, penulis berharap kritik dan saran 
untuk tugas akhir ini. Permohonan maaf diberikan juga untuk segala kekurangan 
dan kesalahan baik pada pelaksanaan atau penulisan laporan  di tugas akhir ini. 

Dengan senang hati penulis menerima kritik dan saran terhadap tugas akhir ini 
dengan harapan Tugas Akhir dapat memberikan  bermanfaat serta dapat menjadi 
referensi pembanding untuk dikembangkan lebih baik lagi  selanjutnya. Terima 
kasih 
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