ABSTRAK

Di zaman sekarang, masih banyak dijumpai tempat pemilah sampah organik dan non-
organik ketika dilihat dari isi dari tempat sampah tersebut masih belum sesuai
dengan kategori tempat sampah yang sudah ditetapkan sesuai dengan jenisnya.
Sehingga sampah tercampur dan susah dipilah untuk dijadikan produk-produk daur
ulang. Dari permasalahan tersebut yang sudah dijelaskan, maka diperlukan tempat
pemilah sampah organik dan non-organik yang secara otomatis memilah sampah
sesuai dengan jenis yang ditentukan. Untuk mendukung sistem pemilah sampah
organik dan non-organik ini, maka diperlukan Arduino uno sebagai mikrokontroller
yang melakukan pengambilan data dari sensor-sensor yang mendeteksi setiap jenis
sampah. sensor IR untuk mendeteksi sampah yang masuk, sensor proximity induktif
untuk mendeteksi sampah non-organik jenis logam atau sampah organik dan non-
organik jenis non-logam, lalu setelah sampah dipilah oleh sensor proximity induktif,
sampah dipilah kembali menggunakan sensor Idr untuk mendeteksi sampah organik

dan non-organik yang tidak mengandung unsur logam.
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