
1. Pendahuluan  

Latar Belakang 

Pada suatu industri seperti halnya perusahaan kontraktor pada bidang gedung atau bangunan bertingkat 

apabila mereka ingin mengukur suatu ketinggian bangunan tersebut hendaklah harus menggunakan alat seperti 

Theodolite, dan Waterpass. Alat tersebut merupakan alat yang berupa sebuah teleskop yang di tempatkan pada 

suatu dasar berbentuk cembung (piringan) yang dapat diputar-putar mengelilingi sumbu vertikal, sehingga 

memungkinkan sudut horizontal untuk di baca, teleskop tersebut juga di pasang pada piringan kedua dan dapat 

di putar menegelilingi sumbu horizontal, sehingga memungkinkan sumbu vertikal untuk dibaca [1]. 
Beberapa faktor yang teradapat pada alat tersebut ialah alat pengukur ketinggian gedung atau tanah tersebut 

yang harganya relatif mahal, dan juga masih masih terlalu berat untuk di bawa secara harian dari proyek ke 

proyek [2]. 

Dengan kemajuan dalam teknologi mikroelektronika dengan perangkat sensor-sensor, instrument ukur 

dapat dibuat lebih murah, lebih kecil, dan lebih praktis. Selain itu juga dapat membantu pemerintahan untuk 

mengukur ketinggian bangun, apabila sesorang ingin mengurus surat izin mendirikan bangunan (IMB). 

Sehingga diharapkan penulis dengan adanya alat ini pengguna akan lebih mudah menggunakannya dengan alat 

yang lebih kecil, lebih praktis, dan lebih murah. 

Solusi lain untuk menyelesaikan masalah tersebut adalah dengan membuat sebuat perangkat dan sebuah 

sistem untuk mengukur ketinggian suatu bangunan dengan menggunakan gyroscope. 

Penelitian ini mengimplementasi sistem tersebut, dengan cara dibuat perangkat alat ukur ketinggian 

bangunan untuk mengetahui ketinggian dari suatu bangunan tersebut dengan modul MPU6050 yang berfungsi 

untuk mengetahui axis sudut sensor gyroscope, dan jarak penggukuran dengan menggunakan sensor jarak 

ultrasonic US-015 dengan jarak maksimal empat meter. 

Penelitian ini juga bertujuan untuk  membuat pekerjaan lebih cepat, mudah, dan tentunya tidak 

mengeluarkan biaya yang cukup mahal. Tentunya juga mempercepat pengerjaan yang tadinya memerlukan 

waktu yang cukup lama. 

 

Topik dan Batasannya 

Dalam penelitian Tugas Akhir ini seperti yang di rumuskan di latar belakang terdapat permasalahan yang 

muncul, permasalahan muncul tersebut yang pertama adalah bagaimana implementasi pengukuran ketinggian 

bangunan menggunakan sensor gyroscope 

Permasalah yang kedua bagaimana kinerja sistem dalam mengukur tinggi gedung/bangunan dengan 

menggunakan alat sensor yang di gunakan yaitu MPU6050. 

Dari perumusan masalah tersebut, di berikan batasan-batasan masalahan yang berguna untuk 

mempermudah, dan memperlancar kegiatan penelitian Tugas Akhir diantaranya bahan pengujian simulasi yaitu 

bangunan yang memiliki bentuk persegi panjang(kotak) tanpa adanya bentuk yang lain, dalam penelitian ini 

pengukuran bangunan pada Gedung GKU lantai 1-9 yang dimana memiliki bangunan yang persegi panjang atau 

berbentuk kotak, kemudian pengujian tentunya dilakukan dengan cuaca yang tidak hujan, adapun 

microcontroller yang digunakan adalah arduino, dengan maksimal jarak 4 meter. 

 

Tujuan  

Adapun tujuan penelitian Tugas Akhir ini ialah untuk membuat suatu prototype alat pengukuran ketinggian 

bangunan dengan menggunakan sensor MPU6050, dan tentunya dengan penelitian ini dapat membuat pekerjaan 

lebih cepat, mudah, dan tentunya tidak mengeluarkan biaya yang cukup mahal. Tentunya juga mempercepat 

pengerjaan yang tadinya memerlukan waktu yang cukup lama. 

Tabel 1. Keterkaitan antara tujuan, pengujian dan kesimpulan 

No Tujuan Pengujian Kesimpulan 

1 Mengimplementasikan 

pengukuran ketinggian 

bangunan menggunakan 

sensor Gyroscope. 

 

Mengambil data melalui snsor gyroscope, 

data sensor ultrasonic dan memasukan hasil 

pengambilan data dengan rumus trigonometri 

Sistem elektro theodolite yang 

menggunakan gyroscope, 

motor, sensor ultrasonic dan 

arduino mega berhasil di 

bangun.  

 

2 Menganalisis kinerja  

sistem dalam mengukur 

tinggi gedung.  

 

Simulasi alat prototype dengan 

menggunakan sensor MPU6050, dan 

Ultrasonic 2 buah jarak x, dan jarak 

p(ketinggian dari alat ke permukaan tanah ) 

dan  memasukkan hasil data sensor dengan 

rumus trigonometri 

Kinerja sistem dalam mengukur 

tinggi gedung memiliki nilai 

RMSE 14.5 cm. 
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