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KATA PENGANTAR 

Assalamu’alaikum Wr. Wb. 

 

Puji syukur kehadirat ALLAH SWT, atas rahmat dan hidayah-Nya penulis 

dapat menyelesaikan Tugas Akhir dengan judul Perancangan dan Implementasi 

Anti Sway Gantry Crane berbasis Fuzzy Logic Controller. Tugas Akhir ini adalah 

sebagai syarat dalam menyelesaikan pendidikan tahap sarjana pada Fakultas Teknik 

Elektro Universitas Telkom.  

Penulis menyadari bahwa pada pembuatan Tugas Akhir ini masih banyak 

kekurangan baik pada perancangan sistem maupun pada penulisan buku. Oleh 

karena itu, kritik dan saran yang membangun dari pembaca sangat diharapkan. 

Dengan segala kerendahan hati, penulis berharap semoga Tugas Akhir ini 

dapat dikembangkan ke arah yang lebih baik dan bermanfaat bagi pembaca dan 

penulis, serta bagi dunia pendidikan. 

 

Wassalamu’alaikum Wr. Wb. 

 

Bandung, 24 Juli 2019 
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