KATA PENGANTAR

Puji Syukur kehadirat Allah SWT, atas melimpah Rahmat dan karunia-Nya sehingga
penulis dapat menyelesaikan proyek akhir ini yang berjudul : Perancangan dan
Pembuatan Sistem Otomasi Alat Penggerak Jemuran Berbasis Line Follower. Untuk
memenuhi salah satu syarat lulusnya studi Proyek Akhir untuk memperoleh Diplomat
Fakultas llmu Terapan Telkom University. Penghargaan dan terimakasih yang setulus -
tulusnya kepada Bapak saya dan Mamak saya yang sangat saya cintai yang telah
menghabiskan waktu, pengorbanan dan segenap cinta kasihnya sayangnya untuk
membiayai saya selama bekuliah disini. Semoga Tuhan selalu memberikan Berkat

kepada mereka atas kebaikan mereka selama ini kepada penulis.

Penghargaan dan terima kasih kepada penulis khususnya buat pembimbing satu Ibu Rini
Handayani S.T., M.T. dan kepada pembimbing dua bapak Periyadi S.T., M.T. Yang telah
membantu dan memberikan segenap waktunya untuk membantu dan memberikan
pengarahan dalam pengerjaan sistem dan penulisan laporan proyek akhir ini saya dalam
pembuatan laporan tersebut. Serta ucapan terimakasih kepada :

1. Keluarga Penulis, Bapak, Mamak yang memberikan penyemangat dalam

pengerjaan Proyek Akhir ini

2. Bapak Setia Juli Irzal Ismail S.T., M.T. selaku Kaprodi Teknik Komputer

3. Kepada teman —teman D3TK-4001
Akhir kata penulis menyadari bahwa penulisan laporan PA ini masih jauh dari kata
sempurna. Karena itu, penulis memohon saran dan kritik yang sifatnya membangun

demi kesempurnaan dan semoga bermanfaat bagi kita semua. amin




