IMPLEMENTASI KONTROL PID DENGAN METODE
MODEL REFERENSI PADA SISTEM PENGATURAN POSISI

MODEL REFERENCE PID CONTROLLER METHOD
IMPLEMENTATION FOR POSITION CONFIGURATION
SYSTEM

TUGAS AKHIR

Disusun dalam rangka memenuhi salah satu persyaratan untuk menyelesaikan

Program Studi Strata 1 Teknik Fisika

Disusun oleh :
ANAS RAFII RAMADHAN

1104144072

Telkom

University

FAKULTAS TEKNIK ELEKTRO
UNIVERSITAS TELKOM
BANDUNG
2019



	Anas Rafii R_TA_FinalBook(180119)

