Input

Ouput
Error
Setpoint
Plant
Feedback
Settling time
Rise time
Peak time
Overshoot
Steady-state
Gain

Pulley

Belt

Cart

Duty cycle
Stabilization control

Swing-up control

DAFTAR ISTILAH

Masukan

Keluaran

Kesalahan

Nilai awal

Sesuatu yang dikendalikan

Umpan balik

Waktu menetap

Waktu naik

Waktu puncak

Lonjakan

Waktu tunak

Penguat

Katrol

Pengikat

Tempat untuk meletakkan pendulum dan mendapat
gaya tarik-dorong dari motor DC melalui belt.
Waktu pulsa kondisi high dalam satu periode
Kendali untuk menyeimbangkan

Kendali untuk menaikkan
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