
DAFTAR TABEL  

Tabel I-1 Perbandingan Penelitian AGV[9] ............................................................. 1 

Tabel III- 1 Karakteristik Xbee S1 802.15.4[Digi International Inc.] ............................... 19 

Tabel IV- 1 Data Pengujian Sistem Komunikasi .................................................. 23 

Tabel IV- 2 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 1 ............................................................................................................ 24 

Tabel IV- 3 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 2 ............................................................................................................ 25 

Tabel IV- 4 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 3 ............................................................................................................ 27 

Tabel IV- 5 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 4 ............................................................................................................ 29 

Tabel IV- 6 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 5 ............................................................................................................ 31 

Tabel IV- 7 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 6 ............................................................................................................ 32 

Tabel IV- 8 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 7 ............................................................................................................ 34 

Tabel IV- 9 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 8 ............................................................................................................ 36 

Tabel IV- 10 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 9 ............................................................................................................ 37 

Tabel IV- 11 Hasil Perhitungan Trajectory AGV dalam Koordinat X, Y, dan θ dari 

Pengujian 10 .......................................................................................................... 39 

Tabel IV- 12 Perbandingan Jarak Sebenarnya ...................................................... 41 

Tabel IV- 13 Jarak Error Posisi AGV dan Referensi ........................................... 46 

 

  



 


