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KATA PENGANTAR 

 

Assalamualaikum Wr. Wb 

 Puji dan syukur penulis panjatkan atas kehadirat Allah SWT yang telah 

memberikan rahmat, nikmat dan karunia-Nya sehingga Tugas Akhir dengan judul  

“Perancangan Sistem Kendali Mobile Robot Dengan GPS Menggunakan 

Metode PID” ini dapat diselesaikan dengan tepat waktu guna  memenuhi salah satu 

syarat menyelesaikan pendidikan Strata 1 Program Studi Teknik Elektro Fakultas 

Teknik Elektro Universitas Telkom. 

 Penulis menyadari bahwa dalam penulisan Tugas Akhir ini masih memiliki 

banyak kekurangan, maka dari itu kritik serta saran yang bersifat membangun akan 

sangat penulis harapkan dalam rangka memperbaiki agar dapat dikembangkan 

sesuai dengan kebutuhan masyarakat di masa yang akan datang. 

 Semoga dengan penilitian Tugas Akhir ini dapat berguna bagi pembaca, 

masyarakat dan negara.. Selain itu penulis juga mengharapkan dengan penilitian 

Tugas Akhir ini dapat memberi manfaat yang besar di bidang keilmuan, khususnya 

pada bidang kendali. 

 

Wassalamualaikum Wr. Wb 

 

       Bandung, 26 Agustus 2018 

 

 

         Penulis 

    

 

 

 


