KATA PENGANTAR

Assalamu’alaikum Warahmatullahi Wabarakaatuh

Puji syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT yang telah memberikan
rahmat dan hidayahNya sehingga penulis dapat menyelesaikan penulisan Tugas
Akhir ini dengan judul “ Simulator Bergerak untuk Pembelajaran Mengemudi
Sub Sistem Perancangan Output Kendali Mekanik . Tugas Akhir ini disusun
dengan tujuan sebagai syarat untuk memperoleh gelar Sarjana Teknik Pada
Program Studi S1 Sistem Komputer Universitas Telkom.

Penyusunan Tugas Akhir ini tidak lepas dari banyaknya kendala serta
masalah yang datang silih berganti. Namun penyelesaian Tugas Akhir ini juga tidak
terlepas dari beberapa pihak yang telah membantu penulis dengan memberikan
bantuan, doa dan semangat.

Sangat disadari bahwa Tugas Akhir ini masih banyak kekurangan, karena
keterbatasan ilmu dan pengetahuan yang penulis miliki. Oleh karena itu kritik dan
saran yang membangun dari pembaca sangat diharapkan dan dapat disampaikan
kepada penulis. Penulis berharap Tugas Akhir ini dapat memberikan manfaat untuk

semua orang yang membacanya.
Wassalamu’alaikum Warahmatullahi Wabarakaatuh
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