PERANCANGAN DAN IMPLEMENTASI SISTEM KENDALI PID PADA
AUTONOMOUS TAKE OFF QUADCOPTER

DESIGN AND IMPLEMENTATION OF PID CONTROL SYSTEM AT
AUTONOMOUS TAKE OFF QUADCOPTER

TUGASAKHIR

Digjukan untuk memenuhi sebagian dari persyaratan

memperoleh gelar Sarjana Teknik

Oleh:
Fajar Sidik Permana
1108090030

PROGRAM STUDI S1 TEKNIK FISIKA
FAKULTASTEKNIK
UNIVERSITASTELKOM
BANDUNG
2014



PERANCANGAN DAN IMPLEMENTASI SISTEM KENDALI PID PADA
AUTONOMOUS TAKE OFF QUADCOPTER

TUGASAKHIR

Digjukan untuk memenuhi sebagian dari persyaratan

memperoleh gelar Sarjana Teknik

Oleh:
Fajar Sidik Permana
1108090030

PROGRAM STUDI S1 TEKNIK FISIKA
FAKULTASTEKNIK
UNIVERSITASTELKOM
BANDUNG
2014



	cover1.pdf (p.1)
	cover.pdf (p.2)

