
LEMBAR PENGESAHAN 

Tugas Akhir dengan judul : 

 

DESAIN DAN IMPLEMENTASI KONTROL PID ADAPTIF  

PADA SISTEM NAVIGASI ROBOT PENDETEKSI KEBOCORAN GAS 

 

“Design and Implementation of an adaptive PID controller on gas leakage 

detector robot navigation system” 

 

oleh : 

Dewa Narendra 

115091017 

 

 

Bandung,  Mei 2013 

Disahkan oleh : 

 

 

             Pembimbing I                              Pembimbing II 

 

 

Ir. Mas Sarwoko S. , Msc.              Budi Setiadi ST., MT.  

NIK : 09440560-3                                                                NIK : 132327173 

 

 

 

 

i 


