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DAFTARISTILAH

aat mekanik yang dapat melakukan tugas fisik, baik
menggunakan pengawasan dan kontrol manusia, ataupun
menggunakan program yang telah didefinisikan terlebih dulu
(kecerdasan buatan)

proses untuk menentukan arah yang aman dari tempat asal

hingga tujuan

Sandard Hough Transform. Metode untuk mendeteksi garis

lurus pada citra

Titik — titik yang terletak pada ujung garis

Soeeded-Up Robust Features. Salah satu metode untuk
mendeteksi dan mendeskripsikan point-interest.

Titik pada citra yang memiliki properti lebih unik
dibandingkan titik — titik tetangganya.

PERANCANGAN SISTEM PENDETEKSI ARAH SEBAGAI ALAT BANTU NAVIGASI PADA ROBOT

BERODA BERBASIS PENGOLAHAN CITRA DIGITAL
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