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KATA PENGANTAR 

 

Puji syukur senantiasa kepada Tuhan Yesus Kristus atas segala berkat yang 

telah diberikan sehingga penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir dengan judul : 

“Robot Beroda Otomatis dengan Sistem Navigasi Koordinat Global Positioning 

System (GPS) dengan Mneggunakan Kontrol Fuzzy Logic” . Tugas akhir ini 

sebagai syarat dalam menyelesaikan pendidikan tingkat sarjana pada program studi 

S1 Teknik Elektro Fakultas Teknik Elektro Universitas Telkom. 

Penulis menyadari bahwa penyelesaian Tugas Akhir ini masih belum 

sempurna. Berbagai kendala sperti keterbatasan dana dan ilmu menjadi penghalang 

yang dimiliki penulis. Oleh karena itu, saran dan kritik yang menambah wawasan 

dan perkembangan Tugas Akhir ini sangat diperlukan. 

Dengan segala kerendahan hati, penulis berharap Tugas Akhir ini dapat 

dipergunakan sebaik mungkin dan dapat dikembangkan kea rah tujuan yang baik dan 

benar. 
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