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Puji dan syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT. yang telah
memberikan rahmat serta hidayahnya sehingga penulis dapat menyelesaikan buku
tugas akhir dengan judul “Sistem Kontrol Sudut Arah Gerak Kapal
Menggunakan Metode Fuzzy Logic Kontroler” dapat diselesaikan pada
waktunya.

Tugas Akhir ini disusun untuk memenuhi salah satu syarat dalam
menyelesaikan pendidikan pada Program Sarjana Teknik Telekomunikasi Fakultas
Teknik Elektro Universitas Telkom.

Dalam penulisan Tugas Akhir ini tentunya banyak kendala yang harus
dihadapi oleh penulis karena terbatasnya pengetahuan dan kemampuan yang
dimiliki serta informasi yang tersedia, namun demikian pada akhirnya dapat
diselesaikan dengan sebaik-baiknya berkat bantuan pembimbing dan semua pihak.
Untuk itu saran dan kritik yang bersifat membangun tetap penulis harapkan agar
hal ini dapat diperbaiki dan dikembangkan untuk kebutuhan masyarakat pada masa
yang akan datang.

Semoga Tugas Akhir ini dapat bermanfaat bagi yang membaca dan masyarakat

pada umumnya.
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