viii

DAFTAR ISl

Lembar Pengesahan ... i

Lembar Pernyataan Orisinalitas.............ccocoooviiiiiniiiiice, iii

Kata PEJANTar ... Vi
Ucapan Terima Kasih ... Vii
DAFLAN IST ... viii
Daftar GaAmMDAr ...........cccciiiiii s X
Daftar Tabel ... Xi
Daftar SINGKAtan ............ccoviiiiiic Xiii
Bab 1 Pendahuluan ..o 1
1.1. Latar Belakang ..o 1
1.2. Rumusan Masalah ... 2
L3 TUJURN woic s 2
1.4. Batasan Masalah .............cccoiiiiiiiiii i, 2
1.5. Metodologi Penelitian ... 3
1.6. Sistematika Penulisan ..., 3
Bab 2 DASaAr TEOI .....c.cucveiiiiiicic s 5
2.1. Robot Mobil ROAA Tiga ..o 5
2.2..5ensor Limit SWItCh ..., 5
2.3. Sensor Rotary ENCOGET ... 6
2.4, ArduinO UNO ....cocviiiiiiiic s 7
24 L POWE ..ot 8
2.4.2. MBIMOKY ..ottt s 8
2.4.3. INput dan OULPUL .......oooiiiiiee e 8
2.4.4, KOMUNIKAST .....oocviiiiiiii s 9
2.4.5. PEMIOGIAMAN .....oviiiiiiiieiciee e 10
2.5. MOEOF DIIVEL ..o 10
2.6. Modul Wireless NRF24L01 ... 11



2.7. CatU DAYA ....cocviviiiiicice s 12
2.7.1.Jenis Catl DAYa ........cccovvviiiiniiiiiiic 12
2.7.2. FUNQST Catl DaYa .........ccviiiiiiiii s 12
Bab 3 Perancangan SIStem ... 13
3.1. Deskripsi Umum SISteM ..........coiiiiiiiiiiiiiiiciciccccccccccc e 13
3.2. Desain dan Realisasi Sistem MekaniK ...........ccccococoviiiiiiiiiie, 14
3.3. Desain dan Implementasi Perangkat Keras ............c.coovviiiiiiiiciiniie, 15
3.4. Perancangan dan Implementasi Sensor Limit SWitch ..., 18

3.5. Perancangan dan Implementasi Modul Wireless nRF24L01 .............cccoeen...e. 20
3.6. Perancangan dan Implementasi Sensor Rotary Encoder .............c.cccovvviieinne, 21
3.7. Flow Chart Sistem Deteksi Kecelakaan pada Robot Mobil .................cc......... 29
3.8. Perancangan dan Implementasi Mobil 1 dan Mobil 2 ..............cccccoeiiiiicnnn, 29
3.9. Skenario yang dilakuKan ... 23
Bab 4 Pengujian dan ANalisis ..., 24
4.1 Hasil Pengujian dan Analisa Sensor Limit Switch pada Robot Mobil.............. 24
4.2. Hasil Pengujian dan Analisa Pengiriman dan Penerima Data wireless

NRFZ24AL0OL......oo o 24
4.3. Hasil Pengujian dan Analisa Delay Pengiriman dan Penerima Data pada

Robot Mobil dengan Parameter Jarak............cccoovevieieeie e 26
4.4. Hasil Pengujian dan Analisa Rotary ENCOder............cccccveviiieieeviesiece e 40
4.5. Hasil Pengujian dan Analisa Jarak Aman Robot Mobil dengan Parameter

KECEPALAN ... s 4l
Bab 5 Kesimpulan dan Saran.............ccccoiiiiiiiicens 43
5.1, KeSIMPUIAN. ... 43
5.2, SANAN.....ciiiiiic s 43
Daftar PUSTAKA.............cccooiiiiiiiii s Xiv

LamMPITAN ..o s XV



