ROBOT SUMO BERODA BERBASIS REMOTE
CONTROL MENGGUNAKAN MODUL
TELEKOMUNIKASI DENGAN FREKUENSI
433MH:z

(SUMO ROBOT WHEELED BASED REMOTE
CONTROL USE TELECOMMUNICATIONS
MODULE THE FREQUENCY OF 433MHz)

PROYEK AKHIR

Indah Trizkiyani
6702140023

-

U Telkom

University

PROGRAM STUDI D3 TEKNIK KOMPUTER
FAKULTAS ILMU TERAPAN

UNIVERSITAS TELKOM

BANDUNG, 2017




