
 
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

  

 

P R O Y E K  A K H I R  

ROBOT SUMO BERODA BERBASIS REMOTE 

CONTROL MENGGUNAKAN MODUL 

TELEKOMUNIKASI DENGAN FREKUENSI 

433MHz  

(SUMO ROBOT WHEELED BASED REMOTE 

CONTROL USE TELECOMMUNICATIONS 

MODULE THE FREQUENCY OF 433MHz) 
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